BGL - 6G -B

Navod k pouziti

Dékujeme za vybér BGL-6G-B. BGL-6G-B je maly a vytfibeny 6-osy automaticky
systém fizeni letu pro letadla s pevnymi kfidly a vysokym vykonem. Podporuje 3
typy letadel: normalni letadlo, samokfidlo a V-tail.

S nejnovéjsi technologii MEMS muZe 6G-B pomoci stabilité modelu letadla,
flexibilité a spolehlivosti, které nasleduji pilotovy operace. Funkce automatického
vyvazeni muze zabranit padum, ¢imz ucini let jednodussim. Je to obzvlasté
uziteCné pro zacatecniky, kdy tento systém napomaha nechténym manévrim

z pozice pilota.

1. Specifikace

Rozméry: 23mm X 38mm

Hmotnost: 5,59

Provozni napéti: DC4,8V ------ o6V

Provozni proud: 20 mA

Kompatibilita se servomotory: 1,52ms analogové servo / 1,52ms digitalni servo
Radiova kompatibilita: PPM. PCM .2,4G

Provozni teplota: -15°C - 65°C

2. Funkce a pripojeni
2.1 Pripojeni

MODEL SWITCH

BATT

RUD OUT

ELE OUT

AlL OuT

AIL IN

REV 0 NOMR REV 0 NOMR

SW CONTROL

RUD IN
ELE IN
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2.2 Vybér modelu
Nastaveni vysilaCe
Zapnéte vysila€ a vytvorte novy model, nastavte trimy a sub-trimy vSech kanall na
nulu, ¢imz zajistite, Ze vSechny mix-funkce jsou vypnuté.

S1/ S2 pro odpovidajici model

Létajici kfidlo

V-Ocas

1| 2 | Diagram | AIL OUT ELEV OUT RUDDOUT
Normalni 00| AlL Servo ELE Servo RUD Servo
letadlo ' l
Samokfidlo 01} ! Servo levého | Servo pravého | RUD Servo
| . kfidla kidlo
V — tail 110 |] AIL Servo Servo levého | Pravé kfidlo
l kfidlo
ReZim T LED po dobu 10 sekund rychle blika, poté
kalibrace zadéne trvale svitit.
snimace
Normalni letadlo
1 AILE ouT
@ (1
2 ELEV OUT
3 RUDD OUT




3. Stav LED

Pfepnéte vypinace 1 a 2 do polohy ,,ON* pro inicializaci, kdyZ poprvé pouzivate
6G-B. LED rychle blika po dobu 10 sekund po zapnuti. Kdyz LED sviti stabilné,
inicializace je v poradku. Poté vypnéte napajeni a pfepnéte vypinace S1 a S2 na
odpovidajici typ Iétani. Zapnéte napajeni znovu a LED sviti stabilné.

4. Metoda instalace.

v Vv

diagram 1
4.2 6G-B musi byt instalovan smérem dopfedu na rovné platformé, jak je ukazano
nize: (Pozor: Neinstalujte naopak.)

diagram 2

5. Prepinac rezimu

Ovladaci signal SW je pfifazen k pfisluSnému kanalu. "SW" je pfepina¢ pro zménu
letového rezimu. PFi pouziti dvoupolohového pfepinace Ize pfepnout z rezimu Gyro
Off do rezimu Balance. Prosim, zkontrolujte nasleduijici tabulku:

Letovy rezim | Rozsah prepinace | Sitka impulzu signalu Stav LED
Gyroskop Méné 1500US Trvale sviti
Balance Vice 1500US Trvale sviti
>
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6. Metoda nastaveni

6.1 Sroub ALE, ELE obsahuje dvé funkce: Smér zisku gyroskopu, Rozsah zisku
gyroskopu.

6.1.1 Smér zpétné vazby: horni ¢ast je NOMR a dolni ¢ast je REV.

6.1.2 Rozsah gyroskopu: Hodnota je minimalni uprostfed Sroubu. Ota¢enim po
sméru hodinovych ruciCek se zvySuje a proti sméru hodinovych rucicek se
snizuje v NOMR ¢asti, proti sméru hodinovych ruciCek se zvySuje a po sméru
hodinovych rucicek se snizuje v REV Casti.

NOMR

REV
6.2 Ovéfeni sméru gyroskopu

a) Prosim, upravte smér a rozsah dvou kanalU: AL, ELE

V rezimu balance zvednéte letadlo kolem podélné osy a rolovaci osy abyste

zkontrolovali, zda je smér a rozsah spravny. Upravte Sroub tak, aby odpovidal AlL

a ELE do optimalni pozice.

Diagram korekce hodnoty gyroskopu

1. Otacejte letadlem kolem podélné osy a zkontrolujte korekci hodnoty pro
vySkovku jak je uvedeno na diagramu 1 a 2

2. Otacejte letadlem kolem rolovaci osy a zkontrolujte korekci pro kfidélka jak je
uvedeno na diagramu 3 a 4.




b) V rezimu Gyro uzavieno nebo vyvazeno, upravte smér dopfedu a dozadu pro
AIL/ELE/RUD, aby smérové ovladani bylo stejné jako smér reakce na citlivost.
c) Upravte délku spojovaci tyCe a nastavte uhel kormidla do spravné polohy.

Pozor: Pokud neni aspekt stabilni, nebo existuje velky teplotni rozdil mezi interierem
a exteriérem, nebo pokud se kormidlo pod vyvazenym rezimem Sikmo
odklani, prosim znovu zapnéte napajeni pod rezimem inicializace gyroskopu.

7. Odstranéni zavad

7.1 Letadlo se pravidelné, rychle a stfidavé kymaci.
Snizte citlivost gyroskopu.

7.2 Letadlo se nepravidelné kymaci
Pouzijte mékkou pénovou oboustrannou lepici pasku pro nastaveni Gyra, timto
zpUsobem |ze snizit vibrace motoru a konstrukce.

7.3 Letadlo se otaci nepravidelné, po startu se prevraci nebo kymaci bok.
Zkontrolujte, zda je smér zpétné vazby pro dvé osy (AlL a ELE) gyroskopu
spravny. A zkontrolujte, zda je smérové ovladani ALI, ELE a RUD spravné
pomoci pohybem pacek samostatné.

7.4 Otaci se pomalu a nepretrzité jednim smérem
Zkontrolujte, zda je instalace kormidla vodorovna, pokud ne, nastavte stfed
serva a znovu inicializujte gyroskop.
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