Navod k pouziti
Dékujeme za vybér jednotky 3G-A V2. Jednotka 3G-A V2 je maly a lehky tfiosy
gyroskop s vysokym vykonem. 3G-A V2 podporuje tfi typy letadel: normalni, letici
kfidlo a V-ocas. Diky nejnovéjsi technologii MEMS poskytuje jednotka 3G-A V2
vyjime€nou stabilitu, flexibilitu a spolehlivost, coz pomaha lépe reagovat na pilotovy

pokyny pomoci automatické korekce kfidélek, vySkovky a smérovky. Mlze byt
pouzita jak na elektrickych, tak motorovych letadlech.

1. Specifikace

Rozmeéry: 36 mm x 28 mm x 6 mm

Hmotnost: 15¢

Provozni napéti: DC 3.5V - 9V

Provozni proud: 20 mA

Maximalni uhlova rychlost: 800 stuprit/sek

Kompatibilita se servomotory: 1,52ms analogové servo / 1,52ms digitalni servo
Radiova kompatibilita: PPM/ PCM/ 2,4G

Provozni teplota: -15°C - 60°C

Funkce:

e Podpora jednoduchého nebo dvojitého kridélka.
e Snadné pfepinani mezi rezimy AVCS, normalnim reZzimem a vypnutym
gyroskopem.

e Kompaktni a lehky design, vhodny pro standardni letadla, letici kfidlo a V-ocas, s
jednoduchou zménou nastaveni.

e Optimalizovano pro 3D let bez ztraty stability.

e Jednoduché nastaveni a samostatné ovladani zisku pro kridélka, vySkovku
a smerovku.

e Nejlepsi gyroskop pro motorova letadla diky kovovému pouzdru.

2. Funkce a pripojeni

Vstupni signal Vystupni signal

AIL1 IN — Vstupni signal pro Kridélka 1 AlL1 OUT — Vystupni signal pro Kridelka 1
ELE — Vstupni signal pro Vyskovku ELEV OUT — Vystupni signal pro Vyskovku
RUD — Vstupni signal pro Smérovku ~ RUDD OUT — Vystupni signal pro

SW — Spina& uzaméeni rezimu Smerovku

AIL2 IN — Vstupni signal pro Kfidélka 2 AlL2 OUT — Vystupni signal pro Kridelka 1

Gyro — Regulace zisku gyroskopu
AIL — Regulace zisku pro kfidélka
RUD — Regulace zisku pro smérovku
ELE — Regulace zisku pro vySkovku



Regulace zisku pro kfidélka

Regul isk ySkovk L
egUiace 2ISKU pro vyskoviu Vstupni signal pro AIL2

Regulace zisku pro smérovku Vstupni signal pro vi&kovku

: Vstupni signal pro smérovku
SW prepinac

. Vstupni signal pro AIL1

Vystupni signal pro AIL2
' Vystupni signal pro smérovku
= Vystupni signal pro vySkovku
~Vystupni signal pro AIL1
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2.1. Pokud neni AIL2 pripojeno k prijimacgi:

e AIL1 OUT a AIL2 OUT jsou stejné. Nelze upravit jejich pohyb, protoze funguiji
jako Y-kabel, ovladané AIL1 vstupnim signalem.

2.2. Pokud jsou pfipojeny oba AlL1 a AIL2 k pfijimagi:
e AIL2 OUT je ovladano AIL2 signalem a AIL1 OUT je ovladano signalem AIL1.

e Nalepka AIL mUZe ovladat smér normalni/reverzni pro kanaly AlL2 OUT a AIL1
OUT, stejné jako nastaveni ATV (Amplitude Travel Volume) serva pro tyto
kanaly.

e Na pfikladu radia Spektrum DX8 je nastaveni nasleduijici:
e Typ kiidla: WING—DUAL AIL

e SERVOTRAVEL: Moznost nastaveni pohybu pravého nebo levého kridélka.
SERVOREVERSE: Moznost zmény smeéru pro pravé nebo leve kridélko
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Vybér modelu
S1/S2/S3 pro odpovidajici model

AlIL OUT - ELEV OUT — RUDD OUT —
S1 |S2 | S3 | Vystup pro Vystup pro Vystup pro
kfidéelka vySkovku smeérovku
Nastaveni O (0 |0 |- - -
Normalni 1 |0 |0 |AILServo ELE servo RUD servo
letadlo
Létajici kridlo Servo levého | Servo pravého
(delta) O 11 19 | krdia KFidla RUD servo
V-0Cas o lo |1 |AIL servo Sve’zrvo levého Sve’rvo pravého
kfidla kfidla

Normalni letadlo

(M Vystup pro kfidélka
@ Vystup pro vyskovku

® Vystup pro smérovku o

(2]

Létajici kfidlo (delta)

3. Stav LED

Spousténi

Modra rychle blika po dobu 3
sekund po zapnuti

Spousténi je normalni, prosim,
nehybejte s letadlem

Po spusténi bude modra LED
blikat nékolikrat

Blikne jednou pro normalni model,
dvakrat pro létajici kfidlo (delta) a

tfikrat pro V-ocas

Rychlé kruhové blikani Cervené
LED po inicializaci

Spusténi selhalo
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Modra LED trvale sviti Normalni rezim
Fracovnt | Cervena LED trvale sviti ReZim AVCS

Obé LED zhasnuté Gyro vypnuto
Rezim | Vstup do rezimu nastaveni, Signal pfijimace nezjistén
nastaveni | Cervena LED pomalu blika

4. Instalace 3G-A V2

4.1 Jednotka 3G-A V2 musi byt instalovana na rovnou a stabilni platformu blizko
tézisté vaseho letadla, metoda pfipojeni odkazuje na nasledujici diagram:
(diagram1l)

Z boku

Oboustranna paska

Letadlo _
diagraml

4.2 Kdyz je jednotka BGL-3G-A V2 pouzivana na letadle s motorem, oboustranna
lepici paska by méla byt umisténa takto (diagram 2), aby se snizily vibrace
zpUsobené motorem.
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4.3 Jednotka 3G-A V2 musi byt nainstalovana smérem dopifedu na rovnou

platformu, jak je ukdzano na diagramu2
Z vrchu

Smér letu dopfedu

Stfed trupu

diagram3

Nastaveni vysilace
Zapnéte vysila€ a vytvorte novy model. Nastavte trimy a subtrimy vSech kanall na
nulu a ujistéte se, Ze jsou vSechny funkce mixovani vypnute.

5. Nastaveni zisku
a. sefizovaci potenciometry AIL, ELE a RUD odpovidaji nastaveni zisku pro tyto tfi

kanaly, otaceni ve sméru hodinovych ruciCek pro zvysSeni a proti sméru
hodinovych rucicek pro snizeni.

b. Ovéreni sméru kompenzace gyroskopu

Spravné pfipojte gyroskop, pfijimac a servo;
Vyberte spravny model pro vas letoun otacenim S1, S2 a S3;

Zvednéte letoun kolem osy smérovky, osy kfidélek a osy vySkovky, abyste
zkontrolovali, jestli je smér pohybu kormidla (ovladaci plochy) spravny, jinak
vstupte do rezimu nastaveni pro upraveni kompenzace smeéru gyroskopu.

Pohybujte packami kridélek, vySkovky a smérovky zvlast, abyste vidéli, jestli je
smér pohybu kormidla (ovladaci plochy) spravny, jinak upravte normalni /
opacné odpovidajiciho kanalu na vasSem vysilaci.

Otocte knofliky AIL, ELE a RUD na gyroskopu, abyste upravili zisk pro AlL,
ELE a RUD do stfedni polohy, poté zvednéte letadlo kolem osy smérovky, osy
kfidélek a osy vySkovky, abyste zkontrolovali, zda je reakce kormidla (ovladaci
plochy) spravna.



Diagram korekce gyroskopu

1. Otacenim letadla kolem osy vySkovky zkontrolujte korekci zisku pro vySkovku
podle diagramu 1 a 2.

2. Otacenim letadla kolem osy kfidélek zkontrolujte korekci zisku pro kfidélka podle
diagramu 3 a 4.

3. Otacenim letadla kolem osy smérovky zkontrolujte korekci zisku pro smérovku
podle diagramu 5 a 6.

6. Prepina€ rezimu AVCS

SW je pfepinac pro zménu rezimu AVCS pro let. Pokud pouzivate 2-sekéni prepinac,
muUze ménit pouze mezi AVCS a normalnim rezimem. Pro 3-sekéni prepinac, kromé
AVCS a normalniho rezimu, ma navic rezim Gyro Off, viz nasledujici tabulka:

Rezim letu Rozsah pfepinace | Sifka pulsu signalu Stav LED
Neblokovano Méné 1320US Modra sviti
Gyro Off Stred 1520+/-200US Off
Blokovani (AVCS) Vice 1720 Cervena sviti

7. Kalibrace centrovani pacek

Nejprve, abyste dosahli nejlepSiho vykonu, je vyzadovana funkce centrovani.
Nastavte packu na vasem vysilacCi do stfedu a poté vstupte do rezimu nastaveni
pro kalibraci. Kdyz pouzivate jednotku 3G-A V2 poprvé, nebo kdyz ménite vysilac,
je vyZzadovana kalibrace stfedu pacek, po centrovani budou vSechna serva
vycentrovana automaticky. Stfed kfidélek, vySkovky a smérovky Ize ziskat
nastavenim tahel. Funkce sub-trim ve vasem vysila¢i nemuze byt pouzita.
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8. Proces nastaveni

1. Zapnéte vysilac,
nastavte trimy kanalu
ELE, AIL a RUD na

¥

Pockejte 5 sekund

nulu a prepnéte S1,
S2 a S3 dolu (OFF).
Poté pfipojte 3G-AV2
k napajeni.

7

2. LED zacne cyklicky blikat. Barva LED
signalizuje smér kompenzace gyra: modra

pro Normalni a ervena pro Opacny.

v

a) Modra nebo ¢ervena LED bude
blikat jednou za sekundu po dobu 5
bliknuti. Nyni mUzete pohybem
packy smeérovky nastavit smér
kompenzace pro kfidélka.

¥

b) Modra nebo ¢ervena LED bude blikat
dvakrat za sekundu po dobu 5 bliknuti.
Nyni muzete pohybem packy
smérovky nastavit smér kompenzace

pro vySkovku.

c) Modra (nebo Cervena) LED bude
blikat tfikrat za sekundu po dobu 5
bliknuti. Nyni muzete pohybem
packy smérovky nastavit smeér
kompenzace pro smérovku.

4 Ukoncéeni rezimu
nastaveni

Po dokoncéeni nastaveni
Nor/Rev pro gyro odpojte
napajeni a ukoncete
rezim nastaveni.

3. Kalibrace smeéru gyra

a) Béhem blikani pohybujte packou smérovky
doleva nebo doprava, abyste prepnuli smér
kalibrace gyra.

b) Normalni (Modré blikani) — Opacny
(Cervené blikani), nebo Opaény (Cervené
blikani) — Normalni (Modré blikani).

c) Pfi pohybu packy smérovky LED rychle
blika, dokud se packa nevrati do stfedové
polohy.
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9. Prvni let

Pro prvni let zkontrolujte, zda je smér kompenzace gyroskopu, smér ovladani
packou spravny a nastavte zisk na malou hodnotu, a po nékolika testovacich letech
pak nastavte na vhodnou hodnotu, abyste dosahli nejlepSiho letového vykonu.

10. Reseni problémi

Letadlo se pravidelné, rychle a stfidavé kymaci.
Snizte citlivost gyroskopu.

Letadlo se kymaci nepravidelneé.
Zkontrolujte, zda vibrace motoru s trupem neni pfilis velka, snizte vibrace
pouzitim mékké oboustranné pénové lepici pasky pro instalaci gyroskopu.

Letadlo rotuje nepravidelné, pfi vzletu se prevraci na bok.

Zkontrolujte, zda je smér pohybu kfidélek, vySkovky a smérovky spravny.
Pohybujte packami kridélek, vySkovky a smerovky zvlast, abyste zkontrolovali,
zda je smér pohybu smérovky (ovladaci plochy) spravny.

Otacejte se pomalu a nepfetrzité jednim smérem.
Zkontrolujte, zda je packa smérovky (ovladaci plochy) ve vodorovné poloze,
pfizplsobte stfed serva.

POZOR:

1. Zkontrolujte, Ze michani létajiciho kfidla nebo V-ocasu bylo ve vasem vysilaci

deaktivovano, protoZze 3G-A V2 jiz tyto funkce ma.

2. Pfi pouZiti na letadle s motorem se prosim podivejte na diagram 2.

. »
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diagram2 Sotton

3. 3G-A V2 musi znovu naucit stfedni pozici po provedeni trimu nebo zméné sub-

trimu ve vysilaci, nebo se serva mohou pohybovat uplné doleva nebo uplné
doprava pfi pfrepinani na rezim AVCS. Aby to Slo, rychle pfepinejte prepinac
letového rezimu dvakrat nebo tfikrat za sekundu mezi normalnim rezimem a
rezimem AVCS.
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